
Plantes virtuelles: 
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Des outils pour quoi ?Des outils pour quoi ?

►►Acquisition et reconstructionAcquisition et reconstruction

►►ModModéélisation et Formalisationlisation et Formalisation

►►Simulation dynamiqueSimulation dynamique

►►CouplageCouplage



Acquisition directe automatique  Acquisition directe automatique  
laser scanner 3D/ photoslaser scanner 3D/ photos

[Tan,07]



Acquisition Acquisition directedirecte manuellemanuelle : digitalisation: digitalisation

transmitter

receiver

Piafdigit

software



Digitalisation a partir de photosDigitalisation a partir de photos



MesuresMesures complcompléémentairesmentaires
/reconstruction/reconstruction
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Plantes rPlantes rééelles vs. Plantes digitaliselles vs. Plantes digitalisééeses

Mango1Manguier

‘Grand’ noyer (8 m)

Sorghum
(Drouet, 1998)

Maize
Wheat

(Saint-Jean and Ljutovac, 1999)

INRA, Piaf



Sketching : Sketching : dessindessin assistassistéé par par 
ordinateurordinateur

[Ijiri,06]

Boudon 08



OutilsOutils
classiquesclassiques
(R, (R, ExcellExcell, , 
mathlabmathlab))

VPlantsVPlants((AA
MAPmodMAPmod))
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ModModéélisationlisation : : outilsoutils dd’’analyseanalyse
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Approche Approche LL--SystSystèèmeme



ApplicationApplication



KniemeyerKniemeyer et. al., et. al., GroIMPGroIMP

PrusinkiewiczPrusinkiewicz et. al., et. al., LStudioLStudio

SimulationSimulation

Barczi, AMAPSim



Principales Principales fonctionalitfonctionalitééss
►► Langage proche du modLangage proche du modèèlele
►► SimplicitSimplicitéé dd’’installationinstallation
►► Richesse et ergonomie des Richesse et ergonomie des 

outils de reproutils de repréésentation 3Dsentation 3D
►► Prise en charge de la boucle de Prise en charge de la boucle de 

simulationsimulation
►► BibliothBibliothèèque dque d’’exemples exemples 

ppéédagogiquesdagogiques
►► interactivitinteractivitéé



Simulation : auSimulation : au--deldelàà de la de la 
dynamique de ddynamique de dééveloppementveloppement
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PlateformePlateforme : coupler les : coupler les modmodèèlesles

Package 
Manager

Component

Python 
Interpreter

Dataflow

Widgets

OpenAlea



ExempleExemple
Model of computationModel of computation

Functional (deterministic)Functional (deterministic)

Lazy evaluationLazy evaluation

Graphical modelGraphical model

Visual representation of a modelVisual representation of a model

Connect components in a Connect components in a 
directed graphdirected graph

Data flow through edgesData flow through edges



BilanBilan

►► Offre riche Offre riche ‘‘en pyramideen pyramide’’ sur les diffsur les difféérents thrents thèèmesmes

�� Acquisition > Simulation >ModAcquisition > Simulation >Modéélisation >plateformeslisation >plateformes

�� CommunautCommunautéé franfranççaise active (AMAP, aise active (AMAP, VPlantsVPlants, PIAF, , PIAF, 
DigiplantDigiplant,,……))

►► Outils centrOutils centréés sur le ds sur le dééveloppementveloppement

�� Enjeux : Enjeux : multimulti--processusprocessus et et multimulti--ééchellechelle

�� MMééthodologie de couplages multiples (cohthodologie de couplages multiples (cohéérence, rence, 
prpréécisioncision……))


